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Urban Mobile Robotics -hankkeen haastekilpailun haasteet ja teemat

Urban Mobile Robotics -pilotointiohjelmassa kehitetdan ja testataan ratkaisuja, jotka vastaavat
kaupunkiymparistdn todellisiin haasteisiin. Helsinki toimii hankkeessa elavana testialustana, jossa
yritykset voivat kokeilla ja kehittdd uusia robotiikkateknologioita maassa, vedessa ja ilmassa.

Tavoitteena on luoda avoin ja monipuolinen testbed-ymparistd, joka yhdistda kaupungin, yritykset ja
tutkimusorganisaatiot kehittdmaan alykkdampia, turvallisempia ja kestadvampia ratkaisuja.

Kolme paateemaa ohjaavat haasteita ja pilotteja:

@ Smart Ground — Toimiva ja kestéva kaupunki ympari vuoden
(& Blue City — Digitaalinen ja turvallinen vesikaupunki

@ Urban Sky — Alykas ja hallittu kaupunki-iimatila

Jokaisen teeman alla on useita konkreettisia haasteita, joihin yritykset voivat tarjota omia
ratkaisuehdotuksiaan. Yritykset voivat hakea toteuttamaan yhta tai useampaa haastetta tai ehdottaa
taysin omaa, teemojen ulkopuolista pilottia, joka hyoddyntda robotiikkaa ja tuottaa kaupunkia
hyodyttavaa dataa.

Blue City - Digitaalinen ja turvallinen vesikaupunki

Helsinki voi olla maailman ensimmainen kaupunki, joka valvoo, mittaa ja turvaa vesialueitaan
jatkuvasti mobiilirobotiikan avulla. Tavoitteena on kehittdad autonomisia vesirobotteja ja dataratkaisuja,
jotka seuraavat vedenlaatua, kartoittavat pohjaa ja tukevat vesi- ja meriturvallisuutta.

1. Turvalliset rannat ja satamat

Tavoitteena on kehittda automaattinen valvonta- ja seurantajarjestelma, joka parantaa uimarantojen,
satamien ja merialueiden turvallisuutta. Jarjestelma havaitsee riskit ja poikkeamat ajoissa, seuraa
uimareiden liikkeitd ja tunnistaa hatatilanteet reaaliajassa. Robotiikkaa voidaan hyédyntda myos
pelastus- ja noutotehtavissa, vierasesineiden tunnistamisessa ja vaylien kunnon seurannassa.

2. Alykas vedenlaadun seuranta ja hulevesien hallinta

Vedenlaadun seuranta on nykyisin hidasta ja pistemaista. Tavoitteena on luoda reaaliaikainen,
robotiikkaan ja data-analytiikkaan perustuva vesien tilannekuva, joka mahdollistaa nopean reagoinnin
poikkeamiin. Ratkaisu voi seurata sameutta, happipitoisuutta, [@mpdétilaa, sahkonjohtavuutta ja
ravinnepitoisuuksia seka ottaa automaattisesti vesinaytteita jatkoanalyysia varten.

3. Oma ratkaisu

Yritykset voivat ehdottaa myds omaa, uutta vesiymparistoon liittyvaa robotiikkaratkaisua, joka tuo
lisdarvoa Helsingin kaupungille ja sen asukkaille. Ratkaisun tulee hyddyntaa maa-, vesi- tai



ilmarobotiikkaa ja tuottaa dataa, jota voidaan hyddyntdd kaupungin eri palvelualueilla, esimerkiksi
infrastruktuurin, turvallisuuden tai ymparisténhallinnan kehittamisessa.

Urban Sky - Alykas ja hallittu kaupunki-ilmatila

Kaupunki-ilmatila on uusi infrastruktuuri, jossa dronet ja sensorit toimivat osana kaupungin arkea.
Tavoitteena on rakentaa turvallinen ja koordinoitu ilmatila, jossa mobiilirobotiikka tukee valvontaa,
kunnossapitoa ja paatdksentekoa.

1. Alykas tydbmaavalvonta

Rakennustydmaiden seuranta ja valvonta vievat paljon resursseja ja ovat usein manuaalisia.
Tavoitteena on parantaa tyomaiden turvallisuutta, lapinakyvyytta ja tuottavuutta seuraamalla
etenemista ja poikkeamia reaaliajassa.

2. Ennakoiva kunnossapito — vuotojen ja lampodpoikkeamien havainnointi

Kaupunki menettaa vuosittain merkittdvid maaria energiaa ja vettd huomaamattomien vuotojen ja
[Bmpohavididen vuoksi. Tavoitteena on kehittda ilmarobotiikkaan ja [Ampdkuvantamiseen perustuva
jarjestelma, joka tunnistaa vuodot ja poikkeamat varhaisessa vaiheessa ja tukee ennakoivaa huoltoa.

3. Oma ratkaisu

Yritykset voivat ehdottaa omaa ilmatilaa hyddyntavaa robotiikkaratkaisua, joka tukee
kaupunkiympariston turvallisuutta, valvontaa tai energiankayttéa. Ratkaisun tulee hyddyntaa maa-,
vesi- tai ilmarobotiikkaa ja tuottaa dataa, joka tukee kaupungin palveluita ja paatdksentekoa.

Smart Ground - Toimiva ja kestava kaupunki ympari vuoden

Toimiva ja kestava kaupunki hydodyntaa mobiilirobotiikkaa, dataa ja kiertotaloutta, jotta kaupunkien
infrastruktuuri, kunnossapito ja logistiikka toimivat saumattomasti vuoden jokaisena paivana. Se on
kaupungin hermosto, joka yllapitaa elinvoimaa ja palvelujen sujuvuutta ilman katkoksia.

1. Infran kunnon seuranta ja mallinnus

Kaupungilla on tuhansia kilometreja katuja, pyorateita ja tunneleita, joiden kunnon tarkastaminen on
tydlasta ja hajanaista. Tavoitteena on kehittdad ratkaisu, joka tarjoaa jatkuvan, ajantasaisen ja
automaattisesti paivittyvan nakyman kaupungin infrastruktuurin tilaan.

2. Talvikunnossapidon automaatio ja logistiikka

Vuonna 2028 lumen mereen kaataminen kielletdan, mika edellyttaa uusia tapoja hallita lumen keruuta
ja kasittelya. Tavoitteena on kehittaa ennakoiva ja dataohjattu robotiikkaratkaisu, joka tukee lumen
keraysta, kuljetusta, varastointia ja sulatusta ymparistdystavallisesti ja kustannustehokkaasti.

3. Oma ratkaisu

Yritykset voivat ehdottaa omaa, maaymparistddn soveltuvaa robotiikkaratkaisua, joka tehostaa
kaupungin infrastruktuurin, kunnossapidon tai logistiikan toimintaa. Ratkaisu voi hyddyntaa maa-,
vesi- tai ilmarobotiikkaa ja tuottaa kaupunkia hyodyttavaa dataa esimerkiksi ymparistosta, liikenteesta
tai energiankaytosta.



