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Urban Mobile Robotics
-hankkeen uutiskirje 4/2026

Kesaterveiset Urban Mobile Robotics -hankkeesta! Tasta uutiskirjeesta [0ydat
katsauksen hankkeen kaynnissa oleviin pilotointeihin ja State of the Art -
lukuvinkkeja lomalle.

Kuva: Urban Mobile Robotics

Kun GPS katoaa, robotti alkaa kuunnella
vetta

Urban Mobile Robotics -hankkeessa tarkastellaan, miten erilaisia robottialustoja
voidaan hyoddyntaa kaupunkiymparistojen eri elementeissa. Veden aarella se



tarkoittaa esimerkiksi satamia, siltoja, rantarakenteita, matalia vesialueita ja
vedenlaadun seurantaa.

Vedenalaiseen robotiikkaan liittyy kuitenkin haasteita: miten robottiin saa yhteyden, ja
miten navigointi onnistuu uppeluksissa?

Vedessa kulkevia robotteja on erilaisia kauko-ohjatuista tai autononomisesti
sukeltavista roboteista pinnan paalla kulkeviin ajoneuvoihin, ja ne soveltuvat eri
kayttotarkoituksiin. Eri tyypeillda on vahvuuksia eri tehtavissa, kuten tarkastuksissa,
kartoituksissa tai matalien alueiden tutkimisessa. Mutta miten valinta tehdaan ja miten
robotti toimii veden alla?

Lue lisda vesirobotiikan nykytilanteesta projektityontekija Nilofar Mirzain blogista
seka hankkeen osana kirjoitetusta State of the Art -raportista: Vesirobotiikka
kaupunkiymparistossa.

Lue blogi

Kuva: GIM Robotics, Urban Mobile Robotics

Mita kuuluu pilottihaasteille?

Kevaalla hankkeessa ollaan ahkeroitu kuuden toteutukseen valitun pilottiyrityksen ja
heidan pilottikeissiensa kanssa. Osa pilotointien toteutuksista on suunniteltu tulevaan
syksyyn ja talveen, mutta vaikkapa vesiympariston testaukset ja kokeilut on
aikataulutettu kevaalle ja kesalle sulan veden ajalle.


https://urbanmobilerobotics.fi/fi/publication/kun-gps-katoaa-robotti-alkaa-kuunnella-vetta/?utm_source=brevo&utm_medium=email&utm_campaign=Urban%20Mobile%20Robotics%20-hankkeen%20uutiskirje%2042026&utm_id=460

ExpeditionX

Vedenalaisia drooneja kehittavan ExpeditionXn kanssa tutkitaan pinnanalaista
havaitsemista. Kaupunkien vesistdissa, putkissa, satamissa ja vedenalaisissa
rakenteissa sukeltava drooni voisi olla hyodyksi esimerkiksi vierasesineiden
huomaamisessa ja vahentaa tarvetta kayttaa inmissukeltajia vaarallisissa
olosuhteissa. ExpeditionXn kehitteilld olevaa, kolmannen sukupolven droonia
paastaan pian uittamaan vesistdssa, ja samalla kartoitetaan kentalla
pilotointipaikkoja.

System Kirsila

System Kirsila on rakentanut hankkeen kanssa aurinkopaneeleista virtansa saavaa
katamaraania eli lauttaa, jota voisi kayttda muun muassa vedenlaatun seurannassa.
Vesinaytteiden ottamisen testaus on meneilldan, samoin lautan autonomisen
kulkemisen varmistus. Kuvassa hankkeen ja Kirsilan tiimia katamaraanin testiajossa
Helsingin Vanhankaupunginlahdella.

Kuva: System Kirsila, Urban Mobile Robotics

GIM Robotics

GIM Roboticsin kanssa tutkitaan datan kerdamista kaupunki-infran kunnossapidon
seurantaan. Voisiko esimerkiksi rikkoutuneen roskapdnton tai muuta korjausta
vaativaa havaita samalla, kun teita ja kulkuvaylia yllapidetdan? Ajoimme Pohjois-
Haagassa datankeruun kierroksia GIMn ohjattavalla robotilla ja pienemmalla Leo
Rover -robolla.



Kuva: GIM Robotics, Urban Mobile Robotics

Starshipin kanssa on tulossa pilotointia kuljetusrobojen langattomille latauspisteille, ja
heidan kanssaan myds kehitetdan mobiilirobottien talvilatauksen konsepteja. Starship
on monelle tuttu kaupunkikuvasta niin kutsuttujen Alepa-robottien, eli S-ryhman
toimituksia hoitavien robojensa kautta.

Rumble Toolsin kanssa toteutetaan pilotointeja droonien hyddyntamisesta kaupunki-
infran seurannassa. Kevaan ja kesan aikana droonilennoin seurataan Malmin
lentokentan alueen infran rakentumista, ja rakennusalueen kasojen kokoa. limojen
villennettya testaamme myds lampdvuotojen havaitsemista sopivassa kohteessa.
Kuvassa testilento Malmin lentokentan rakennustyomaan ylla.



Kuva: Rumble Tools, Urban Mobile Robotics

LumiDB

Jarjestimme LumiDB-alustan kayttda opastavan workshopin 20.5. ja alusta on
pilotoinneissa kaytdssamme. Esimerkiksi RumbleToolsin Malmin lentoaseman
seurannasta saatu data on LumiDB:n kautta helposti tarkasteltavissa.

Kuva: Adobe Stock, New Africa

llImarobotiikan nykytila kaupungissa



Luitko jo hankkeen projekti-insinddri Abdulrahman Alin kirjoittaman blogipostauksen

droonien kaytosta kaupunkiymparistossa? Tutustu myos Alin kirjoittamaan State of
the Art -raporttiin ilmarobotiikan nykytilasta kaupunkiymparistdssa.

Lue lisaa

Kuva: System Kirsila, Urban Mobile Robotics

Hyvaa kesaa

Vuonna 2026 testaamme kaytanndssa mobiilirobotiikan ratkaisuja valittujen

toteuttajien kanssa pilottiprojekteina yhdessa yritysten ja Metropolian Robo Garagen
kanssa, ja kehitdmme edelleen mobiilirobotiikan ekosysteemia. Pysy kuulolla!

Urban Mobile Robotics -tiimi toivottaa aurinkoista kesaa ja lomakautta kaikille
hankkeessa mukana oleville ja menoa seuraaville.

Urban Mobile Robotics -hankkeessa ovat mukana Metropolia, Forum Virium
Helsinki ja Helsingin kaupunki.

Hanketta rahoittaa Euroopan aluekehitysrahasto (EAKR) ja Himeen elinkeino-,
lilkkenne- ja ymparistokeskus.


https://urbanmobilerobotics.fi/wp-content/uploads/2026/05/Urban-Mobile-Robotics-State-of-the-art_Ilmarobotiikka_Ali_2026.pdf?utm_source=brevo&utm_medium=email&utm_campaign=Urban%20Mobile%20Robotics%20-hankkeen%20uutiskirje%2042026&utm_id=460
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